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Sicherheit

/\ VORSICHT

HINWEIS

capaNCDT 6112

1. Sicherheit

Die Systemhandhabung setzt die Kenntnis der Betriebsanleitung voraus.

1.1 Verwendete Zeichen

In dieser Betriebsanleitung werden folgende Bezeichnungen verwendet.
/\ VORSICHT Zeigt eine gefahrliche Situation an, die zu geringfugigen oder mittelschweren
Verletzungen fuihrt, falls diese nicht vermieden wird.

HINWEIS g:ir?'\tlv?rige Situation an, die zu Sachschaden flhren kann, falls diese nicht vermie-

(> | Zeigt eine ausfiihrende Tétigkeit an.
1 Zeigt einen Anwendertipp an.
1.2 Warnhinweise

Unterbrechen Sie vor BerGhrung der Sensoroberflache die Spannungsversorgung.
> Verletzungsgefahr

> Statische Entladung
SchlieBen Sie die Spannungsversorgung und das Anzeige-/Ausgabegerat nach den Sicherheitsvorschriften

fur elektrische Betriebsmittel an.
> Verletzungsgefahr

> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors und/oder des Controllers

Vermeiden Sie St6Be und Schlage auf den Sensor und den Controller.
> Beschéadigung oder Zerstérung des Sensors und/oder des Controllers

Versorgungsspannung darf angegebene Grenzen nicht iber- oder unterschreiten.
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors und/oder des Controllers

Schutzen Sie das Sensorkabel vor Beschadigung.
> Zerstoérung des Sensors

> Ausfall des Messsystems
Seite 5



Sicherheit

capaNCDT 6112

1.3 Hinweise zur CE-Kennzeichnung

Flr das Messsystem capaNCDT 6112 gilt:

- EU-Richtlinie 2014/30/EU

- EU-Richtlinie 2011/65/EU, ,RoHS* Kategorie 9

Produkte, die das CE-Kennzeichen tragen, erflllen die Anforderungen der zitierten EU-Richtlinien und die
dort aufgefiihrten harmonisierten Normen (EN). Die EU-Konformitatserklarung wird gemas der EU-Richtlinie,
Artikel 10, fUr die zustandige Behdrde zur Verfligung gehalten bei

MICRO-EPSILON Messtechnik GmbH & Co. KG
Konigbacher StraBe 15
94496 Ortenburg / Deutschland

Das Messsystem ist ausgelegt fur den Einsatz im Industriebereich und erfullt die Anforderungen.

1.4 BestimmungsgeméaBe Verwendung

- Das capaNCDT 6112 ist fir den Einsatz im Industriebereich konzipiert. Es wird eingesetzt zur
= Weg-, Abstands-, und Verschiebungsmessung, Dickenmessung,
= Positionserfassung von Bauteilen oder Maschinenkomponenten

- Das Messsystem darf nur innerhalb der in den technischen Daten angegebenen Werte betrieben werden,
siehe Kap. 2.3.

E3 Setzen Sie das Messsystem so ein, dass bei Fehlfunktionen oder Totalausfall des Sensors keine Perso-

nen gefahrdet oder Maschinen beschadigt werden.

E3 Treffen Sie bei sicherheitsbezogenener Anwendung zuséatzlich Vorkehrungen fiir die Sicherheit und zur
Schadensverhitung.

Seite 6



Sicherheit

1.5 BestimmungsgemaéaBes Umfeld
- Schutzart: IP 40
- Betriebstemperatur:
= Sensor: -50 ... +200°C
= Sensorkabel: -100 ... +200 °C (CCmx und CCmx/90)

-20 ... +80 °C ( CCgx und CCgx/90 - dauerhaft)
-20 ... +100 °C (CCgx und CCgx/90 - 10.000 h)

= Controller: +10... +60°C
- Luftfeuchtigkeit: 5 - 95 % (nicht kondensierend)
- Umgebungsdruck: Atmosphérendruck
- Lagertemperatur:
= Sensor: -50 ... 4200 °C
= Sensorkabel: -50 ... +200 °C (CCmx und CCmx/90)
-50 ... +80 °C (CCgx und CCgx/90)
= Controller: -10 ... +75°C

- Der Raum zwischen Sensoroberflache und Messobjekt muss eine konstante Dielektrizitatszahl haben.
- Der Raum zwischen Sensoroberflache und Messobjekt darf nicht verschmutzt sein (zum Beispiel Wasser,
Abrieb, Staub, etc.).

capaNCDT 6112 Seite 7



Funktionsprinzip, Technische Daten

capaNCDT 6112

2. Funktionsprinzip, Technische Daten

2.1 Messprinzip

Das Prinzip der kapazitiven Abstandsmessung mit dem System capaNCDT basiert auf der Wirkungsweise
des idealen Plattenkondensators. Bei leitenden Messobjekten bilden der Sensor und das gegentiberliegende

Messobjekt die beiden Plattenelektroden.

DurchflieBt ein konstanter Wechselstrom den Sensorkondensator, so ist die Amplitude der Wechselspannung
am Sensor dem Abstand der Kondensatorelektroden direkt proportional. Die Wechselspannung wird gleich-

gerichtet, verstarkt und als Analogsignal ausgegeben.

Das System capaNCDT wertet den Blindwiderstand X, des Plattenkondensators aus, der sich streng proporti-

onal mit dem Abstand andert:

Flache

Xc= Abstand

1 .
G’ Kapazitat C = e, * g

Ein zu kleines Messobjekt und gekriimmte (unebene) Messflachen bewirken ebenfalls eine nicht-lineare

Kennlinie.

Dieser theoretische Zusammenhang wird durch den
Aufbau der Sensoren als Schutzringkondensatoren in der
Praxis nahezu ideal verwirklicht.

Die lineare Charakteristik des Messsignals erreicht man
bei Messungen gegen Messobjekte aus elektrisch leiten-
den Werkstoffen (Metallen) ohne eine zuséatzliche elekt-
ronische Linearisierung. Geringfiigige Anderungen der
Leitfahigkeit oder der magnetischen Eigenschaften wirken
sich nicht auf die Empfindlichkeit oder Linearitat aus.

Masse
Schirmelektrode

— Messelektrode

Elektrischer Leiter

Abb. 1 Aufbau eines kapazitiven Sensors

Seite 8



Funktionsprinzip, Technische Daten

2.2 Aufbau

Das in einem Aluminiumgehause eingebaute berihrungslose Einkanal-Messsystem des capaNCDT 6112
setzt sich zusammen aus:

- Controller

- Sensor

- Sensorkabel

- Versorgungs- und Signalkabel

Im Controller befindet sich die Signalaufbereitungselektronik mit Oszillator, Demodulator und integriertem
Vorverstarker.

Oszillator

9..
36 V |Spannungs- f

aufbereitung

62kHz

0sz

Sensor- Sensor
]

‘ .

| Signal Demodulator Vorverstérkerﬂwg
|

|

|

Abb. 2 Blockschaltbild capaNCDT 6112

capaNCDT 6112 Seite 9



Funktionsprinzip, Technische Daten

capaNCDT 6112

2.2.1 Sensoren

Flr das Messsystem kénnen verschiedene Sensoren verwendet werden.
E3 Halten Sie zur Erzielung genauer Messergebnisse unbedingt die Sensorstirnflache sauber und schlieBen
Sie eine Beschéadigung aus.

Das kapazitive Messverfahren ist flachengebunden. Je nach Sensormodell und Messbereich wird eine
Mindestflache benétigt (siehe Tabelle).

Sensoren fiir elektrisch leitende Messobjekte (Metalle)

Sensormodell Messbereich Min. Durchmesser Messobjekt

CSo02 0,2 mm 5 mm
CSH02 0,2 mm 7 mm
CSHO2FL 0,2 mm 7 mm
CS05 0,5 mm 7 mm
CSEO05 0,5 mm 6 mm
CSHO05 0,5 mm 7 mm
CSHO5FL 0,5 mm 7 mm
CS08 0,8 mm 9 mm
CSt 1 mm 9 mm
CSE1 1 mm 8 mm
CSHA1 1 mm 11 mm
CSH1FL 1 mm 11 mm
CS1HP 1 mm 9 mm
CSH1,2 1,2 mm 11 mm
CSH1,2FL 1,2 mm 11 mm
CSH2FL 2mm 17 mm
Cs2 2 mm 17 mm

Seite 10



Funktionsprinzip, Technische Daten

capaNCDT 6112

Sensormodell Messbereich Min. Durchmesser Messobjekt
CSH2 2mm 17 mm
CSE2 2mm 14 mm
CS3 3mm 27 mm
CSHS3FL 3mm 24 mm
CS5 5 mm 37 mm
CS10 10 mm 57 mm

Seite 11



Funktionsprinzip, Technische Daten

HINWEIS

capaNCDT 6112

2.2.2 Sensorkabel

Sensor und Controller sind mit einem speziellen, doppelt geschirmten Sensorkabel verbunden. Kirzen oder
verlangern Sie nicht die speziellen Sensorkabel.

Ein beschadigtes Kabel kann nicht repariert werden.

Schalten Sie das Gerat aus, wenn Sie die Kabelverbindung I6sen oder verandern.
Quetschen Sie das Sensorkabel nicht.
Nehmen Sie keine Veranderungen am Sensorkabel vor.
> Verlust der Funktionalitat

Modell x = Kabelldnge |Kabel-g 2 gerade | 1x gerade |flr Sensoren Min. Biegeradius
Stecker | + 1x90° ) -
statisch | dynamisch
CCgxC 2/4m 3,1 mm . 0,05-0,8 mm
CCgxC/90 |2/4m 3,1 mm . 0,05-0,8 mm
10 mm 22 mm
CCgxB 2/4m 3,1 mm J 1...10mm
CCgxB/90 |2/4m 3,1 mm . 1...10mm
CCmxC 1,4/2,8m 2,1 mm . 0,05-0,8 mm
CCmxC/90 (1,4/2,8m 2,1 mm . 0,05-0,8 mm
7 mm 15 mm
CCmxB 1,4/2,8m 2,1 mm o 1..10mm
CCmxB/90 |1,4/2,8m 2,1 mm o 1..10mm

Die Sensoren vom Typ CSH haben ein 1,4 m langes Sensorkabel integriert, bei Bedarf sind auch Kabellan-
gen von 2,8 m moglich.

Andere Kabellangen sind ebenso auf Anfrage verflgbar.
Das Sensormodell CSE-1 (Messbereich 1 mm) verfugt Uber den Steckertyp C.

Seite 12




Funktionsprinzip, Technische Daten

2.2.3 Controller

Das capaNCDT 6112 beinhaltet eine Spannungsaufbereitung, Oszillator, integrierten Vorverstarker, Demodu-
lator sowie eine Ausgangsstufe.

Die Spannungsaufbereitung erzeugt aus der Versorgungsspannung alle benétigten internen Spannungen.
Der Oszillator versorgt den Sensor mit einer frequenz- und amplitudenstabilen Wechselspannung. Die Fre-
quenz betragt 62 kHz. Der interne Vorverstarker erzeugt das abstandsabhangige Messsignal und verstarkt
es. Demodulator und Ausgangsstufe formen das Messsignal in ein standardisiertes Spannungssignal um.

HINWEIS Die Ausgangsspannung kann bei abgestecktem Sensor beziehungsweise Messbereichsiberschreitung bis

zu maximal 13 VDC erreichen.
> Beschadigung nachgeschalteter Gerate

Sensor

&

LWy,
S
~h
~

Abb. 3 Controller DT6112

capaNCDT 6112 Seite 13



Funktionsprinzip, Technische Daten

2.3 Technische Daten

Controller-Typ

DT6112

DT6112/ECL2

Auflésung statisch

0,01 % d.M.

Auflésung dynamisch

0,05 % d. M. (20 kHz) | 0,1 % d. M. (20 kHz)

Bandbreite

20 kHz (-3 dB)

Linearitat (typisch) +0,1%d. M. | +0,2 % d. M.
Empfindlichkeitsabweichung +0,1 % d. M.
Langzeitstabilitat < 0,05 % d. M./Monat
Synchronbetrieb nein
Isolatormessung nein
Temperaturstabilitat 200 ppm
Betriebstemperatur, Sensor -50 ... 4200 °C
Betriebstemperatur, Controller +10... +60°C
Lagertemperatur -10 ... +75°C
Versorgung 24 VDC/55 mA (9-36V)
Ausgang 0 ... 10 V (kurzschlussfest), optional: =5V, 10...0V
Sensoren alle Sensoren geeignet
CCm 1,4 m 2,8m
CCg 2m 4m
Controller IP 40
Schutzart .
Sensoren im gesteckten Zustand: IP 54
Gewicht 1659

d. M. = des Messbereichs

capaNCDT 6112
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Lieferung

3. Lieferung
3.1 Lieferumfang
1 Controller

1 Versorgungs- und Ausgangskabel SCAC3/5 (DT6112)
1 Betriebsanleitung

Optionales Zubehér:

1 Sensor

1 Sensorkabel mit Stecker

1 IF1032/ETH Schnittstellenwandler von Analog (DT6112)

Weiteres optionales Zubehor, siehe Kap. A 1

E2 Nehmen Sie die Teile des Messsystems vorsichtig aus der Verpackung und transportieren Sie sie so
weiter, dass keine Beschadigungen auftreten kénnen.

E2 Prifen Sie die Lieferung nach dem Auspacken sofort auf Vollstandigkeit und Transportschaden.
E2 wenden Sie sich bitte bei Schaden oder Unvolistandigkeit sofort an den Hersteller oder Lieferanten.

3.2 Lagerung

- Lagertemperatur:
= Sensor: -50 ... +200 °C
= Sensorkabel: -50 ... +200 °C (CCmx und CCmx/90)
-50 ... +80 °C (CCgx und CCgx/90)
= Controller: -10 ... +75°C
- Luftfeuchtigkeit: 5 - 95 % RH (nicht kondensierend)

capaNCDT 6112 Seite 15



Installation und Montage

HINWEIS

capaNCDT 6112

4. Installation und Montage

4.1 VorsichtsmaBnahmen

Auf den Kabelmantel des Sensorkabels durfen keine scharfkantigen oder schweren Gegensténde einwirken.
E2 schiitzen Sie in Bereichen mit erhéhtem Druck das Kabel grundsétzlich vor Druckbelastung.

E2 Vermeiden Sie auf jeden Fall Kabelknicke.

E2 Uberpriifen Sie die Steckverbindungen auf festen Sitz.

1

4.2 Sensor

Ein beschadigtes Kabel kann nicht repariert werden.

Die Sensoren kdnnen freistehend oder bliindig montiert werden.
Achten Sie bei der Montage darauf, dass die polierte Sensorstirnflache nicht zerkratzt wird.
4.2.1 Radiale Punktklemmung mit Madenschraube, zylindrische Sensoren

Diese einfache Befestigungsart ist nur bei kraft- und vibrationsfreiem Einbauort zu empfehlen. Die Maden-
schraube muss aus Kunststoff sein, damit das Sensorgeh&use nicht beschéadigt oder verformt werden kann.

Maden- V

schraube | \\\\

Abb. 4 Radiale Punktklemmung mit Madenschraube

Verwenden Sie keine Metallmadenschrauben!
> Gefahr der Beschadigung des Sensors

Seite 16



Installation und Montage

capaNCDT 6112

4.2.2 Umfangsklemmung, zylindrische Sensoren

Diese Art der Sensormontage bietet die hdchste Zuverlassigkeit, da der Sensor Uber sein zylindrisches
Gehause flachig geklemmt wird. Sie ist bei schwierigen Einbauumgebungen, zum Beispiel an Maschinen,
Produktionsanlagen und so weiter zwingend erforderlich.

(11 Montage mit
— Spannzange

{ =) %

Abb. 5 Umfangsklemmung

Eine Umfangsklemmung ab 2 mm hinter der Stirnflache ist méglich.
4.2.3 Flachsensoren

Die Befestigung der Flachsensoren erfolgt Uber eine Gewindebohrung fur M2 (bei Sensoren 0,2 und 0,5 mm)
oder Uber eine Durchgangsbohrung fir Schrauben M2. Die Sensoren kénnen von oben oder unten ver-
schraubt werden.

Zugkraft am Kabel ist unzuléssig!

Verschraubung von oben Verschraubung von unten
YRR =] 1!
= [ W=
L

Seite 17



Installation und Montage

A Steckerseite
Abmessungen in mm
Umfangsklemmung ab

2 mm hinter der Stirn-
flache méglich.

MaBzeichnungen wei-

terer Sensoren sind auf
Anfrage verfugbar.

capaNCDT 6112

4.2.4

MaBzeichnungen Sensoren
Zylindrische Sensoren

CS02 CSo05 CSEO05 CSo08 CS1HP
: o : N [ o : 0 : o
i | o | — \ 53
. J I | | 8
267 8f7 3‘2;? ‘ |
210h7
A A A ‘
A 210h7
A
CSi1 CSE1 CS2 CSE2
817 @14h7
210h7 07,7 @20h7 013,7
T
% N | QN : : AN
! @ ! | g | 99N
1Y A L i
| | ‘ ':L,
A = A
A
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Installation und Montage

A Steckerseite
Abmessungen in mm
Umfangsklemmung ab

2 mm hinter der Stirn-
flache méglich.

MaBzeichnungen wei-

terer Sensoren sind auf
Anfrage verfugbar.

capaNCDT 6112

CS3 CS5 CS10
M=1:2 M=1:2 M=1:2
230h7 240h7 260h7
| S | a | o
i ol < ? <
| ¢d | ed ‘ 3 S
—==— == A = -
220h7 220h7 220h7
A A A
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Installation und Montage

CSH02-CAmx, CSH1-CAmX,
CSH05-CAmX ca. 9.4 CSH12.CAmx  C2 94
08g6 ' 01296 ,
= ; ,
| i | |
ST 1 i Ol«+ :
‘ - T N~ | ~— . ~
! C"J I 00
=il : - | ="
975 © 0115 & E
i A
S U o
22,2 02,2

Umfangsklemmung ab
2 mm hinter der Stirn-
flache maglich.

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

capaNCDT 6112 Seite 20



Installation und Montage

CSH2-CAmx
02096 ca.‘9,4
| ° ‘
| ==L
@
8 ' 0195 — ©
\
22,2

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

capaNCDT 6112 Seite 21



Installation und Montage

Flachsensoren

CSHO2FL-CRmx,
CSHO5FL-CRmx

4

0,1 R4

M2
1,75

6,5

ca. 37

22,2

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

capaNCDT 6112

CSH1FL-CRmx,
04 CSH1,2FL-CRmx
T R6
Te)
4 9 &
i@
!
© 175
03 [
|

ca. 37

22,2
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Installation und Montage

CSH2FL-CRmx CSH3FL-CRmx
5 ‘im
16 N ca. 9,4 2,2 8
A Q <f 74 ca. 9,4
Bilis= . S
7 E=s —
ol |1 0=
0,1 S il
& 01
g &
3
-, o
02,2
02,2

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

capaNCDT 6112 Seite 23



Installation und Montage

4.3

Sensorkabel

Der Sensor wird mit dem Controller Gber das mitgelieferte Sensorkabel verbunden. Der Anschluss erfolgt
durch einfaches Stecken. Die Steckverbindung verriegelt selbststandig. Der feste Sitz kann durch Ziehen
am Steckergehduse (Kabelbuchse) gepruft werden. Durch Ziehen an der gerandelten Gehdusehulse der
Kabelbuchse 6ffnet sich die Verriegelung, und die Steckverbindung kann geéffnet werden.

Sensorkabel CCmxC/90 und CCgxC/90

|<—>

21

| —

=l Sensorkabel CCmxC / CCgxC
Q|
<
= o=t 5l 8
+ ; S 2
8,6 - 27 ©
(&)
13,7 Q 37
17,5
' Kabellange x
Sensorkabel CCmxB / CCgxB
_’3 — ~ <
= @ ] 181 g
- 27
Al
Q 37

Kabellange x

Abb. 6 MaBzeichnungen Sensorkabel

Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu
Eigenschaften der Sensorkabel, siehe Kap. 2.2.2.

1) Sensorkabel CCgxC/ CCgxB/ CCgxC/90 und CCgxB/90: &3,1 =010
capaNCDT 6112

13,1

@6

75,4

@21"

Sensorkabel CCmxB/90 und CCgxB/90

30,5

20,5
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Installation und Montage

4.4 Controller
5,5

-« 12

|
|
Befestigungsbohrungen

far M4 Schra{uben

76

26,5

12
1
NI
16,5

}
@ ‘ Y w

53

1
&)

V#

Abb. 7 MaBzeichnung Controller
Abmessungen in mm, nicht maBstabsgetreu

4.5 Masseverbindung, Erdung

E3 Sorgen Sie fiir eine ausreichende Erdung des Messobjekts, indem Sie es zum Beispiel mit dem Sensor
oder der Versorgungsmasse verbinden.

capaNCDT 6112 Seite 25



Installation und Montage

capaNCDT 6112

4.6

Spannungsversorgung, Anzeige-/Ausgabegerat DT6112

Die Spannungsversorgung und Signalausgabe erfolgen Uber den 5-pol. Steckverbinder an der Vorderseite
des Controllers.

Pin Adernfarbe SCAC3/5 | Signal | Beschreibung
1 weiB +24V | +24V Versorgung
2 grau GND Versorgungsmasse
3 gelb - nicht verwendet
4 grin AGND | Analogmasse
(far Signalausgang)
5 braun U-aus | Signalausgang
(Last, min 10 kOhm)
Schirm Kabelschirm, Gehause

5 0

@O

Ansicht: Lot-
seite,
5-pol. Buchse

v@
POWER/SIGNAL

Abb. 8 Anschluss
Versorgungsspan-
nung

SCAC3/5 ist ein 3 m langes, fertig konfektioniertes Versorgungs- und Ausgangska-

bel. /<
' N
Abb. 9 Versorgungs-
und Ausgangskabel
SCAC3/5
4.7 Sensoranschluss
el
e
Abb. 10 Anschluss Sensorkabel
Seite 26



Betrieb

5. Betrieb

E= schlieBen Sie die Anzeige-/Ausgabegerite (iber die Schraubklemmverbindung an, bevor Sie das Gerat
an die Stromversorgung anschlieBen und diese einschalten, siehe Kap. 4.6.

Das Messsystem wird kalibriert ausgeliefert. Eine Kalibrierung durch den Anwender ist nicht erforderlich.
i Lassen Sie das Messsystem nach Anlegen der Spannungsversorgung ca. 10 Minuten warmlaufen.

HINWEIS Versorgungsspannung darf angegebene Grenzen nicht Gberschreiten und dauerhaft unterschreiten

> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors und/ oder des Controllers.

N

10V o

Ausgangs-
spannung

ov
1

0% Messbereich 100 %

Mess- 1 = Messbereichsanfang
msersor) ([ [Mee=l [

2 = Messbereichsende

Abb. 11 Verlauf der Ausgangsspannung im Messbereich

|A VORSICHT | Unterb.rechen Sie die Spannungsversorgung vor Berlihrung der Sensoroberflache.
> Statische Entladung

> Verletzungsgefahr
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capaNCDT 6110/ 6120

6. Wartung

Achten Sie darauf, dass stets eine saubere Sensoroberflache vorhanden ist.
E3 Schalten Sie vor der Reinigung die Versorgungsspannung ab.

E3 Verwenden Sie zur Reinigung ein feuchtes Tuch; reiben Sie anschlieBend die Sensoroberfliache trocken.

Unterbrechen Sie die Spannungsversorgung vor Berihrung der Sensoroberflache.
> Statische Entladung

> Verletzungsgefahr

Bei einem Defekt des Controllers, des Sensors oder MICRO-EPSILON MESSTECHNIK

des Sensorkabels senden Sie bitte die betreffenden GmbH & Co. KG

Teile zur Reparatur oder zum Austausch ein. Bei Kénigbacher Str. 15

Stérungen, deren Ursachen nicht eindeutig er- 94496 Ortenburg / Deutschland
kennbar sind, senden Sie bitte immer das gesamte

Messsystem an Tel. +49 (0) 8542 / 168-0

Fax +49 (0) 8542 / 168-90
info@micro-epsilon.de
www.micro-epsilon.de

Sensoren des selben Typs kdnnen ohne Nachkalibrierung des Controllers getauscht werden.
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Haftung fur Sachméangel

capaNCDT 6112

7. Haftung fiir Sachmangel

Alle Komponenten des Geréates wurden im Werk auf die Funktionsféhigkeit hin Gberpruft und getestet.

Sollten jedoch trotz sorgféltiger Qualitatskontrolle Fehler auftreten, so sind diese umgehend an MICRO-EPSI-
LON oder den Handler zu melden.

Die Haftung fir Sachmangel betragt 12 Monate ab Lieferung. Innerhalb dieser Zeit werden fehlerhafte Teile,
ausgenommen VerschleiBteile, kostenlos instand gesetzt oder ausgetauscht, wenn das Geréat kostenfrei an
MICRO-EPSILON eingeschickt wird.

Nicht unter die Haftung flir Sachméangel fallen solche Schaden, die durch unsachgeméaBe Behandlung oder
Gewalteinwirkung entstanden oder auf Reparaturen oder Veranderungen durch Dritte zurlickzuflihren sind.

Far Reparaturen ist ausschlielich MICRO-EPSILON zustandig.

Weitergehende Anspruche kénnen nicht geltend gemacht werden. Die Anspruche aus dem Kaufvertrag blei-
ben hierdurch unberihrt.

MICRO-EPSILON haftet insbesondere nicht flr etwaige Folgeschaden.
Im Interesse der Weiterentwicklung behalten wir uns das Recht auf Konstruktionséanderungen vor.

8. AuBerbetriebnahme, Entsorgung
E2 Entfernen Sie das Versorgungs- und Ausgangskabel am Controller.
Durch falsche Entsorgung kénnen Gefahren fur die Umwelt entstehen.

E3 Entsorgen Sie das Gerat, dessen Komponenten und das Zubehér sowie die Verpackungsmaterialien
entsprechend den einschlagigen landesspezifischen Abfallbehandlungs- und Entsorgungsvorschriften
des Verwendungsgebietes.
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Anhang | Optionales Zubehor

Anhang
A1 Optionales Zubehor

PS2020

Netzteil fir Hutschienenmontage
Eingang 100 - 240 VAC

Ausgang 24 VDC / 2,5 A;

L/B/H 120 x 120 x 40 mm

Einbau-Type; Montage auf symmetrischer

Normschiene 35 mm x 7,5 mm,
DIN 50022

PS2401/100-240/24V/1A

Universal-Steckernetzteil offene Enden;
wechselbare Einsatze; international ver-
wendbar

IF1032/ETH

Schnittstellenmodul Ethernet/EtherCAT
- bei DT6112: Analogausgang auf Ether-
net/EtherCAT (nur 14-Bit Auflésung)

capaNCDT 6110/ 6120
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Anhang | Optionales Zubehor

SWH.0S.650.CTMSV 34 Vakuumdurchfihrung
~ > ° Maximale Leckrate 1x10e-7 mbar - | s-'
M10x0,75 > \ Kompatibel zu Stecker Typ B

[} A A % T
o H——H— s - @
c% Sy j h \ / Y

Y i

Jmax. 17>
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Anhang | Einfluss von Verkippung des kapazitiven Sensors

A2 Einfluss von Verkippung des kapazitiven Sensors
0 —_—— 0 == —___Csi0 |
a§?-1 Cs10 = 4 ~. - ST
g -2 a =2
) . g csoZ - _
o -3 s -3
§ CS02™ CS1 = N
< -4 o -4
L2 <
[} S
_g 5 ] 5 <
« -6 26 >
T [
g ! [ﬂ E ! [ﬂ
7] 5 H 5
3-8 | 2 3-8 @
=5 Tt — 29 CEV%SO S
10 0 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1 10 0 0,1 0,2 0,3 0,4 0,7 0,8 0,9 1

Winkel 6 [7]

Abb. 12 Exemplarische Messbereichsabweichung
bei einem Sensorabstand von 10 %
des Messbereichs

— —.¢cs1t o —— ]
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b o N & & b b v Lo
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o

Abb. 14 Exemplarische Messbereichsabweichung
bei einem Sensorabstand von 100 % des Messbe-
reichs

05 06
Winkel © [°]

Abb. 13 Exemplarische Messbereichsabweichung
bei einem Sensorabstand von 50 %
des Messbereichs

Die Abbildungen zeigen die exemplarische
1 Darstellung des Einflusses am Beispiel der
Sensoren CS02/CS1 und CS10 bei unter-
schiedlichen Sensorabstanden zum Messob-
jekt. Die Ergebnisse stammen aus firmenin-
ternen Simulationen und Berechnungen; bitte
fordern Sie detaillierte Informationen an.
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Anhang | Messung auf schmale Messobjekte

capaNCDT 6110/ 6120

A3

Messung auf schmale Messobjekte
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Abb. 15 Exemplarische Messbereichsabweichung
bei einem Sensorabstand von 10 %
des Messbereichs
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Abb. 17 Exemplarische Messbereichsabweichung
bei einem Sensorabstand von 100 % des Messbe-

reichs
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Abb. 16 Exemplarische Messbereichsabweichung bei
einem Sensorabstand von 50 %
des Messbereichs

V4
z konstant

X

y Bewegung
y >8 mm in x-Richtung

Abb. 18 Signalédnderung bei Verschiebung von dtin-
nen Messobjekten quer zur Messrichtung
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Anhang | Messung auf Kugeln und Wellen

Die Abbildungen zeigen die exemplarische Darstellung des Einflusses am Beispiel des Sensors CS05
1 bei unterschiedlichen Sensorabstdnden zum Messobjekt und unterschiedlichen Messobjektbreiten. Die
Ergebnisse stammen aus firmeninternen Simulationen und Berechnungen; bitte fordern Sie detaillierte
Informationen an.

A4 Messung auf Kugeln und Wellen
16,0% _ 8,0%
Kugel-030 mm CS1_—~ — ; —
_14.0% — — _70% Zylinder 03(?@_081 —
) - - ) e
= 200 — = g;?el-raso mm CS02) = oon — — Yinder 030 mm 0502 |
2 10.0% -~ ugeH I o l— — . 2 5o ,/' Zyinder 00mmCS. — — — —
o — =TT =+ T 77 T Kugel-@40 mm CS02 o _ — =TT Tm-— =77 Zyinder 040 mm CS02
2 0% .- Zaonm L= -
© D -
2 6.0% 2 3.0%
< <
g 4,0% g 2,0%
2,0% 1,0%
0,0% 0,0%
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100 % 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%
Targetabstand (lichte Weite), [% d. MB] Targetabstand (lichte Weite), [% d. MB]
Abb. 19 Messwertabweichung bei Messung auf Abb. 20 Messwertabweichung bei Messung auf
kugelférmige Messobjekte zylindrische Messobjekte

Die Abbildungen zeigen die exemplarische Darstellung des Einflusses am Beispiel des Sensors CS02
1 und CS1 bei unterschiedlichen Sensorabstanden zum Messobjekt und unterschiedlichen Objektdurch-
messern. Die Ergebnisse stammen aus firmeninternen Simulationen und Berechnungen; bitte fordern
Sie detaillierte Informationen an.
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